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Parameter- Parameterwerte Ein- Parameter- Funktion Ein-
| Funktion {fett = Werkseinstellung) heit ke {fett = Werkseinstellung) Parameterwerte neit | XE
turn (Schwenkantrieb) 6)| Partial-Stroke-Test
1.YFCT | Stellantriebsart WAY (Schubantrieb) AL PST mit den folgenden Parametern:
N
l;"\fr.; S'mhst:rl?:::; A1, STPOS | Startposition 0.0.. 1000 %
ncSt (Schwenkantr. mit NCS) A2 . STTOL | Starttoleranz 0.1..2.0. 100 %
-ncSt (dio., inverse Wirkrichtung) A3. STEP Sprunghthe 0.1..10.0 .. 1000 %
neSL (Schubantrieb mit NCS) A4 STEPD | Sprungrichtung uP /do/ uP do
neSLL (dto. und Hebel) A5. INTRV Testintervall ~ OFF/1.,365 Tage
7) Nenndreh der AB. PSTIN Partial-Stroke-Test Referenzsprungzeit HOI?-’iCP?s*'Ff(‘;g%EAL s
2YAGL # bet 33 Grad AT.FACT1 Faktor 1 o .. .
Geunbodib«fe!zupqun::::;a:l:r m 90° AB.FACT2 | Faktor2 0.1..3.0..100.0
A9. FACT3 Faktor 3 0.1..5.0..100.0
2) |+ (Ei ptional) 5|'10°|F1Fs|20 | mm
. 6)| Aligemeine Armaturstérung
. 5
3YWAY :\'IVI.‘HI'I berlﬁr;‘rlt:‘::::f Wert mrt‘c:!'m eingesteliten . (kurzer Hebel 33°) b.% DEV mit den folgenden Parametern:
9 25/30135 b1.TIM Zeitkonstante Auto / 1. 400 s
Mitnehmer muss auf den Wert des Antriebshubes (kurzer Hebel 90°) B2, LIMIT Grenzwert 0.0. 1.0..100.0 %
bazw., wenn dieser nicht skaliert ist, auf den 40|50|60|70|90| 110|130 b3, FACT1 Faktor 1 0.1..5.0..100.0
nachstgroieren skalierten Went eingestellt werden (langer Hebel 90%) bd. FACT2 | Faktor 2 g-: = :g-: ‘:%-g
b5. FACT3 Faktor 3 L1 .- 300 .. -
4.INITA Initialisierung (automatisch) it e b L 8)| Pneumatische Leckage
C.LLEAK
inl [ o/ #48.8 | St mit den folgenden Parametern:
noini | no :
5.INITM Initialisierung (manuell) 1 LNIT Gra t 0.0..30.0 .. 100.0 9%
0...20mA 0MA C2. FACTY Fakter 1 0.1..1.0..100.0
6.SCUR  Strombereich des Sollwerts 4. 20mA 4MA C3.FACT2 | Faktor2 0.1.15. 1000
C4.FACT3 | Faktor3 0.1..2.0..100.0
Steigend riSE
7SDIR | Sollwertrichtung fallend FALL dysme o Haftreibung (Slipstick-Effekt)
8SPRA | Sollwert Splitrange Anfang 0.0...100.0 % e gn den f:loende" Fatameleny; 0.1..1.0..100.0 %
4 renZwe: 1. 1.0, 5 o
9.SPRE 0.0 ... 100.0 % d2. FACT1 Faktor 1 0.1..2.0..100.0
Soliwert Splitrange Ende d3. FACT2 Faktor 2 0.1..5.0.. 100.0
10Tsup | Soltwertrampe AUF Auto /0. 400 . d4.FACT3 | Fakior3 TE IR0 000
3]
E.4Y DEBA TotzonenOberwachung
11.TSCO | Solwertrampe ZU 0...400 s mit dem folgenden Parameter
Sollwertunklion L 0 125, 1:33. 1o om Ay 158D E1.LEVEL3 | Schwelle 00.20.100 | %
FCT v 13, " -
Lo invers gleichprozentig 25:1, 33:1, 50:1 n-25 mM-33 n-5 8)| Nullpunktverschiebung
frei einstelibar FrEE FhZeR0 mit den folgenden Parametern:
13.5L0 3) Solwertstitzpunkt bei 0% F1. LEVLY Schwelle 1 0.1.1.0.100 %
14.5L1 5% 3 F2.LEVL2 | Schwelle 2 0.1.20.10.0 %
sl . 00...100.0 % F3.LEVL3 | Schwelie 3 0.1.4.0.100 %
335L20 100‘;!4, 6) Verschiebung oberer Anschlag
G.H OFEN mit den folgenden Parametern:
34 DEBA | Totzone des Reglers Auto /0.1 ...10.0 G1.LEVL1 | Schwelle 1 0.1.1.0.100 %
G2. LEVL2 Schwelle 2 0.1..2.0.10.0 %
3I5.YA Steligrofenbegrenzung Anfang 0.0..100.0 G3. LEVL2 Schwelle 3 0.1.4.0._10.0 o,
36.YE Steligréienbegrenzung Ende 0.0 ... 100.0 o HATMIN 6) Uberwachung der unteren Grenztemp.
auf mech. Weg MPOS mit den folgenden Parametern:
37.YNRM | Stellgréennonmisning auf Durchfluss FLOW H1. TUNIT | Temperatureinheit *C/°F
S 11 far d HSE H2. LEVL1 Schwelle 1 -40 ... $ ! —43 'Ig
38.YDIR 5 d ~ i H3. LEVL2 Schwelle 2 -40...90/-40... 1
und Stellungs 2 i BAL H4. LEVL3 | Schwelle 3 -40..90/-40... 194
ohne no
39.YCLS | SteligroRendichischiieen nnuurruobenm l.:’PQ 5y Tvax® UMa?hung der 2.‘”'“ Grenztemp
chenii iaan WP do mit den folgenden Parametern: —
J1. TUNIT Temperatureinheit Cc/
40.YCDO | Wert fir Dichtschliefien unten 0.0.05. 1000 % J2. LEVL1Y Schwelle 1 jg g::g . :g:
J3. LEVL2 Schwelle 2
41.YCUP | Wert fr Dichtschiiefien oben 0.0.99.5. 1000 % J4. LEVL3 | Schwelle 3 -40...90/-40 ... 194
Funktion des BE ohne | OFF . 6)| Uberwachung des Wegintegrals
" Kontiren Dlockiren bloet | b+ STRK " mitden folgenden Parameten:
42 BINt Konﬁg.?.l Hand blockieren 3 blLoc2 L1. LIMIT Grenzwert fir die Anzahl der Hlbe 0‘ - 110:0 og%
fahre Ventil in Stellung YE | § uP -uP g L2 FACT1 | Faktor1 u': -1 :o'o
fahre Ventil in Stellung YA 3 doWn -doWn L3. FACT2 Faktor 2 1. & !
Bewegung blockieren StoP -StoP L4, FACT3 Faktor 3 0.1..50..400
Partial-Stroke-Test PST -PST
Funktion des BE2 ohne | OFF o on DCHGEJ Uberwachung der Richtungswechsel
4) nur Meldung on -on mit den folgenden Parametern:
43 BIN2 fahre Ventil in Stellung YE % uP -uP 5 O1. LIMIT G t der R 9 hsel 1... 1000 000
fahre Ventil in Stellung YA doWn -doWn g 02. FACT1 Faktor 1 0.1..1.0..400
Bewegung blockieren 5 StoP -StoP 03.FACT2 | Faktor2 0.1..2.0..40.0
Partial-Stroke-Test PST -PST O4 FAST3 | Faktor3 0.1..50..40.0
5) ohne | OFF 7
44AFCT | Alarm Funktion At=Min, A2Max | | N+ NA | 74 AR p.b pavG ®| Positionsmittelwertberechnung
A1=Min, A2=Min g NNy A mit den folgenden Parametern: .
At=Max, A2=Max nA NA AR AR | & P1.TBASE | Z der M bildung Oi::: E ?h Ef st ;;0: fgfy
iti rer.J. %/ Strt
45.A1 Ansprechschwelle Alarm 1 0.0..10.0 .. 100.0 % ggfgff g::‘\::::? FosmIRina AN 0.1..2.0..100.0 %
P4. LEYL2 Schwelle 2 0.1..5.0. 100.0 %
46.A2 Ansprechschwelle Alarm 2 0.0..90.0 .. 100.0 % P5. LEVL3 Schwelle 3 01..10.0 . 1000 %
5) Funktion Stérmeldeausgang Storung | _ L] | i=h
4TLECT Storung + nicht Automatik g LA | =hnA
: Stérung + nicht Automatik + BE | 5 bnfb -4nfb
("+" bedeutet logische ODER-VerknUpfung) = HINWEISE:
aanTivy | Uborwachungazalt fir das Selean der Auto /0 ... 100 s ; y
ing "Reg ) KE: Kundeneinstellung
Arapeschecirelie Gor dung -
495LIM gogelabweichung” Ao 9. 100 * 1) Parameter ist nur bei “turn” oder “WAY"sichtbar; wenn “turn” gewahit ist; kann 33° nicht
50 PRST | Preset (Werkseinstellung) eingestelit werden
*no”  nichts aktiviert 7
“Sut  Start der Werkseinsiellung o 2)  Parameter erscheint nur, wenn 1.YFCT = “WAY* oder ‘ncSLL* gewahlt wurde
A ge nach 5 s Ti i “oCAY" oCAY
ACHTUNG: Preset bewirkt “NO INI® 3)  Stutzpunkte erscheinen nur bei der Auswahl: 12. SFCT="FrEE"
51. XDAG  Aktivierung der erweiterten Diagnose aus OFF . - z
einstufige Meldung on1 4)  Offner bedeutet Aktion bei gedffnetem Schalter bzw. Low Pegel
zweistufige Meldung On2 SchlieRer bedeutet Aktion bei geschlossenem Schalter bzw. High Pegel
dreistufige Meldung on3
5) normal bedeutet: High Pegel ohne Stérung
invertiert bedeutet: Low Pegel ohne Stérung
6) Die Parameter A bis P und deren Inhalte werden nur angezeigt, wenn die erweiterte

Diagnose durch Parameter 51.XDAG = “On1*, “On2" oder “On3" akliviert wurde.
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